Equipamiento de serie

Modelo UB0-5 UB6-5 KX060-5 Modelo UB0-5 U56-5 KX060-5
Sistema de seguridad Tren de rodaje
Sistema de seguridad para arranque del motor en el mando izquierdo @ [ [ Oruga de goma de 400 mm ® [ ] ]
Motor de traslacion con freno de disco [} [} [} 1 rodillo superior [} (] °
Motor de giro con freno de disco [} [} [} 5 rodillos de doble pestafia en cada oruga ® [}
Aviso sonoro de sobrecarga ® [ [ 4 rodillos de doble pestafia en cada oruga ®
Sistema antirrobo original de Kubota [} [} [} Interruptor doble velocidad situado en el mando de la cuchilla [} [} [}
Valvula anticaida en brazo principal (ISO8643) [} ° [} Sistema hidraulico
Vélvula anticaida en balancin (1ISO8643) [} [} [} Dos velocidades con cambio automatico [} () ()
Abrazadera y arnés para rotativo [ [ [ Cuchilla con funcién flotante [ ° °
Equipo de trabajo Acumulador de presion ® ] ]
Circuitos hidraulicos auxiliares (SP1y SP2*2) que llegan hasta el extremo del balancin @ [} [} Tomas de control de la presion hidraulica ° (] °
2 luces de trabajo LED en la cabinay 1luz LED en el brazo principal @ [ [ Circuito hidraulico para desplazamiento en linea recta [ ° [
Balancin de 1820 mm [ ] Tercera linea hidraulica de retorno [} ® ®
Balancin de 1635 mm [} Tercera linea hidraulica de retorno controlado electrénicamente TipoL  TipoL
Balancin de 1450 mm [ Sistema hidraulico "Load Sensing" [ ] ]
Cabina Caudal regulable en los circuitos hidraulicos auxiliares (SP1y SP2*?) [ ° °
ROPS (Estructura de proteccion en caso de vuelco, ISO3471) ° ° ° Interruptor auxiliar (SP1) en la palanca de control derecha ° ° °
OPG (Sistema de proteccion del operario) Nivel | ® ® [ Interruptor auxiliar (SP2) en la palanca de control izquierda TipoL TipoL  TipoL
Asiento doblemente ajustable con suspension neumatica  TipoL  TipoL  TipoL - - -
Asiento doblemente ajustable con suspensién total TipoS TipoS TipoS Eq“lpamlento op(:“]nal
Cinturén naranja reflectante con funcién de alerta ® [ [ Modelo U50-5 UB6-5 KX060-5
Mandos hidraulicos con reposamufiecas para el piloto [} [} [} Equipamiento de trabajo/ Tren de rodaje
Palancas de traslacion con pedales [} [} [} Balancin de 1570 mm Tipo L
Aire acondicionado TipoL TipoL TipoL Oruga de acero de 400 mm (+ 100 kg) [} (] °
Calefaccion anti-vaho y de descongelacion en la cabina [ [ [ Oruga de acero de 550 mm (+ 300 kg) ° °
Martillo salida de emergencia ® ® ® Sistema de seguridad
Ventana frontal abatible con sistema neumatico ® ® ® Valvula anticaida en la cuchilla de empuje ® (] (]
Toma de corriente de 12 V [ [ [ Alarma de traslacion ® ] [ ]
2 altavoces y antena de radio [ ] [ J [ ] Otros
Ubicacion para instalacion de la radio [} [} [} Céamara trasera*' [} ® ®
Espejos laterales/trasero (Izquierda, derecha y atras) [} [} [} Pintura especial bajo peticién [} ° °
Soporte para vaso [ [ ) = = = 4
Sistema del motor/combustible Equlpamlento de seple seg“n e' modeln
Filtro de aire con doble elemento ® ® ® Modelo U50-5 Us6-5 KX060-5
Bomba de repostaje eléctrica [} [} [} Tipo S L S L S L
Sistema de Ralenti Automético ® [ [ Aire acondicionado - ° - [ -
Bomba eléctrica de auto-repostaje Tipo L Asiento con suspension neumatica - ° - ° - °
Separador de agua ° ° ° AUX SP1/SP2 o/ o/0 /- eo/0 o/ e/
Tercera linea electrénica - - - ° - °
RANGO DE TRABAJO Bombaderepostiie - - - _  _ o
*2para tipo L.
/// U50-5: Balancin de 1450 mm e KX060-5: Balancin de 1570 mm
A U56-5: Balancin de 1635 mm / ‘\ Balancin de 1820 mm
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*'La maquina cumple con el criterio de visivilidad definido en el ISO5006. La cdmara es un suplemento para mejorar la visivilidad, pero no reemplaza la necesidad de mirar

directamente y a través de los espejos.



ESPECIFICACIONES TECNICAS

Modelo
Peso operativo*' kg
Capacidad de la cuchara, segtin normas CECE m?
Anchura de la cuchara mm
Motor

Fabricacion

Modelo

Tipo

Emisiones del motor

Potencia (ISO 14396:2002) kW /rpm
PS /rpm

N° de cilindros

Diém. interior x recorrido mm

Cilindrada cc
Longitud total mm
Altura total mm
Velocidad de giro pm
Anchura de la oruga de goma mm
Distancia entre ejes de las orugas mm
Tamaino cuchilla de empuje (anchura x altura) mm
Bombas hidraulicas

P1, P2

Caudal ¢/min

Presion hidréaulica MPa

P3

Caudal ¢/min

Presion hidraulica MPa
Fuerza de excavacion maxima (balancin / cazo) kN

Angulo de oscilacion brazo principal (izquierdo/derecho) deg
Auxiliar (AUX1)

Caudal ¢/min
Presion hidréaulica MPa
Auxiliar (AUX2)
Caudal ¢/min
Presion hidraulica MPa
Depésito hidraulico (depésito / lieno) 14
Capacidad depésito combustible ¢
Velocidad maxima de traslacion (baja / alta) km/h
Presion de contacto con el suelo kPa (kgf/cm?)
Distancia al suelo mm
Nivel de ruido
LpA / LwA (2000/14/EC) dB (A)
Vibracién*2
Extremidades (ISO 5349-2:2001)
Excavando / Nivelando m/s2 RMS
Conduciendo / Ralenti m/s2 RMS
Cuerpo completo (ISO 2631-1:1997)
Excavando / Nivelando m/s2 RMS
Conduciendo / Ralenti m/s2 RMS

Us0-5
4965
0,13

550

KUBOTA
D1803-CR-T-E5
Motor diésel, refrigerado con agua
EU Stage V
29,7 /2200
40,4/ 2200
3
87 x 102
1826
5355
2550
9,2
400
1990
1960 x 410

Bombas de caudal variable
118,8
24,5

22,6/32,8
70/55

65
20,6

37
20,6
40/67
66
28/438
28,0 (0,286)
310

71/96

<25/<25

<25/<25

<0,5/<05
<0,5/<0,5

U56-5
5595
0,14

600

KUBOTA
V2607-CR-E5
Motor diésel, refrigerado con agua
EU Stage V
35,0/2200
47,6 / 2200
4
87 x 110
2615
5490
2550
9,2
400
1990
1960 x 410

Bombas de caudal variable

56,1 + 56,1

27,4
Bomba de engranajes

37
19,1

26,4/423

70/53

75
20,6

37
19,1
419/77
66
28/438
31,6 (0,322)
310

7496

<25/<25

<25/<25

<0,5/<0,5
<0,5/<0,5

KX060-5
5635
0,14

600

KUBOTA
V2607-CR-E5
Motor diésel, refrigerado con agua
EU Stage V
35,0/2200
47,6 / 2200
4
87 x 110
2615
5520
2550
92
400
1990
1960 x 410

Bombas de caudal variable

56,1 + 56,1

274
Bomba de engranajes

37
19,1

2457423

70/53

75
20,6

37
19,1
419/77
73
28/48
31,8 (0,324)
310

74196

<25/<25

<25/<25

<0,5/<0,5
<0,5/<0,5

*1 Cabina con un cazo estandar (U50-6: 115kg/ U56-5, KX060-5: 119 kg) preparado para trabajar. El peso de la maquina incluye a un operador de 75kg.
*2|os valores han sido obtenidos bajo condiciones especificas a méximas revoluciones de motor, y podrian variar dependiendo de las condiciones generales de uso.

El aire acondicionado contiene gases fluorados de efecto inveradero
Cantidad  CO,equi

industrial (k) ® Gwp*

U50-5/U56-6/KX060-6  HFC-134a 07 1.01 1430

* GWRP: Potencial de calentamiento global

Modelo



CAPACIDAD DE ELEVACION DE CARGA

daN (tonne)

Modelo Us0-5
Altura del Radio del punto de elevacion (min.) Radio del punto de elevacion (1,5m) Radio del punto de elevacion (2m) - Radio del punto de elevacion (3m)  Radio del punto de elevacion (4m) Radio del punto de elevacion (max.)

punto de  En posicion frontal  En posicien En posicion frontal  En posicion  En posicion frontal  En posicion En posicion frontal - En posicién En posicion frontal  En posicién  En posicion frontal - En posicién
elevacion Cuhlabapda Culekanate 21818 Cuhilebeack Cuciloeratn 12878 Cuctilabaoa Cui bt 120818 Cuhilaback Cutialearacs @780 Cuchilabfac Cutlonan 7@ Cuhile bfac Cutiloerasn 20€72l

3m 83(085) 78(080) 70(072) 84(085) 62(064) 56(058)
2m 124(126) 119(122) 105(107) 94 (096) 7.6(077) 68(069) 84(086) 55(056) 49 (050)
im 163 (166) 11,1(113) 97(099) 109 (1,11) 72(074) 65(066) 86(088) 52(053) 47(048)
Om 174 (178) 107 (109) 93(095) 116(118) 70(072) 63(064) 88(090) 54(055) 49(050)
-Im 195 (199) 195(199) 195(199) 206 (2,10) 206 (210) 206 (210) 253 (259) 221(2.26) 182 (186) 160(163) 107 (109) 93 (095) 106(109) 70(071) 62(064) 90(092) 62(064) 56(057)
-2M  288(294) 288 (294) 288 (294) 243 (248) 243 (248) 243 (248) 175 (179) 175(179) 175(179) 11(113) 110(112) 96(098)
-3m
Modelo Us6-5

Altura del Radio del punto de elevacion (min.) Radio del punto de elevacion (1,5m) Radio del punto de elevacién (2m)  Radio del punto de elevacion (3m) - Radio del punto de elevacion (4m) Radio del punto de elevacion (max.)
punto de  En posicién frontal  En posicisn En posicion frontal  En posicien En posicion frontal - En posicion En posicion frontal  En posicion En posicion frontal  En posicion En posicion frontal  En posicion
elevacion Cuill baada Cuiakiaata 127 Cuchilahajaa Cutlalecnata 128781 Cuchilabeda Culalris 878 Cuchilabejca Cuilelonada 1218780 Cuchilabajada Cuctlalevrata 1818121 Cuchilabeda Culalnizga  1atere!

3m 11,1(1,13) 94(096) 83(085) 99(101) 68(069) 60 (061)
2m 16,7 (1,70) 142 (145) 124 (126) 127(130) 90(092) 80(081) 100(102) 60(067) 53(054)
m 219(233) 131(134) 113(1,16) 14,7 (150) 86(088) 7,6(077) 106(108) 58(059) 51(052)
Om 235 (240) 126 (128) 108(110) 156(159) 83(085) 73(074) 111(113) 59(061) 53(054)
-Im 151(154) 151(154) 151(154) 236 (241) 236 (241) 236 (241) 289 (294) 259 (265) 210 (214) 216 (220) 125(128) 108 (1,10) 146(149) 82(084) 72(073) 111(113) 67(068) 59 (061)
-2m  361(369) 36,1(369) 36,1(369) 345 (352) 345 (352) 345 (352) 245 (250) 245 (250) 215 (2,20) 159 (162) 128 (131) 110(1,12)
-3m
Modelo KX060-5 Balancin largo (Balancin de 1820 mm)

Altura del  Radio del punto de elevacion (min.) Radio del punto de elevacion (1,5m) Radio del punto de elevacion (2m)  Radio del punto de elevacion (3m)  Radio del punto de elevacion (4m) Radio del punto de elevacion (max.)
punto de En posicion frontal  En posicion En posicion frontal - En posicion En posicion frontal - En posicien  En posicion frontal - En posicion En posicion frontal - En posicion En posicion frontal - En posicién

elevacion Cuilabaada Cusibleatzt €1 Cucfilabaiada Cuilerita €7 Cuchilabejade Cuchblorizs 181780 Cuchilabeada Cuchlebranase 1218180 Cuchilabeada Cuchlabenade 1218780 Cuchlabeiada Cuchlalonasa  12t€ral
3m 105 (107) 105(107) 95(097) 91(093) 73(075) 66(067)
2m 156 (159) 156 (159) 142(145) 122 (124) 103(105) 92(094) 92(094) 66(067) 59(060)
im 207 (212) 150 (154) 131(133) 142 (145 98(100) 87(089) 98(100) 63(064) 57 (058)
Oom 152 (155) 152 (155) 152 (155) 229 (233) 144 (147) 125(127) 153(156) 95(097) 84(085) 106(108) 65(066) 58(059)
-1m  165(168) 165 (168) 165 (168) 221(225) 221(225) 221 (225) 27,5 (280) 27,5 (280) 238 (243) 217 (221) 142 (145) 123(126) 147 (150) 93 (095) 82(084) 107 (109) 72(074) 64 (066)
-2m 200 (204) 200 (204) 200 (204) 364 (371) 364 (371) 364 (371) 269 (275) 269 (275) 244 (249) 17,1(175) 144 (147) 125(128) 110(112) 95(097) 84(086) 104 (106) 93(094) 57 (058)
-3m

Modelo KX060-5 Balancin corto (Balancin de 1570 mm)

Altura del  Radio del punto de elevacion (min.) Radio del punto de elevacion (1,5m) Radio del punto de elevacion (2m)  Radio del punto de elevacion (3m)  Radio del punto de elevacion (4m) Radio del punto de elevacion (max.)
punto de  En posicién frontal  En posicion En posicion frontal - Enposicien En posicion frontal  En posicion En posicion frontal - En posicién En posicion frontal - En posicion  En posicion frontal  En posicién
elevacion oyilabgiada il X1 Cuctilabaiaca Cutlertzte €1 Ouchilabaace Cuchillevneca 12178l Ouchilabaiada Oulaenitz 1818 Cucilabaieck Cuctlabasz €1l Cuchlabeada Cuchleanase  1ateral

3m 15(1,18) 107(110) 96(098) 108(110) 80(082) 72(074)
2m 174 (177) 162 (166) 142(145) 131(134) 104 (106) 92(094) 109 (111) 71(073) 64 (065)
m 221(225) 151(155) 132(134) 149(152) 99(101) 88(090) 113(115) 69(070) 62(063)
Om 233(238) 146 (149) 127 (130) 157(160) 96(098) 85(087) M14(117) 71(072) 63(065)
-Im 139(141) 139 (141) 189 (141) 252 (257) 252 (2557) 252 (257) 308 (3,14) 30,1(307) 246 (251) 212 (217) 146(149) 126(129) 145(148) 96(098) 85(087) 115(117) 80(082) 7.2(073)
-2m 385 (393) 385(393) 385(393) 306 (312) 306(312) 306(3,12) 232 (237) 232 (237) 232 (237) 155(159) 149 (152) 129 (132)
-3m
. » Nota:
Radio del punto de elevacion N * Las capacidades de elevacion de carga tienen como referencia la ISO 10567 y no deben superar el 75% de la
Punto de carga estatica de vuelco de la maquina o el 87% de la capacidad hidraulica de elevacién de carga de la méaquina.
B, |/elevacion * El cazo de excavacion, gancho, eslinga y otros accesorios de elevacion no estan incluidos en este cuadro.

S0y
) * Los estandars EN474-1 y EN474-5 requieren que la maquina este provista de una valvula de seguridad instalada en

el cilindro del brazo principal y una alarma de sobrecarga para las operaciones de manipulacion de objetos.

Altura del punto de elevacién

Recambios originales

X\ Eje de rotacion Kubota
para un
maximo
rendimiento,
durabilidad y |
* Todas las imdgenes utilizadas son solo para el catdlogo. segurldad

Para trabajar con la miniexcavadora, es necesario llevar ropa y equipamiento que cumplan la legislacién local
y las normas de seguridad.






